Senzori SICK pentru sisteme conveioare

Senzorii SICK WTR, WLR i ZLM1
reprezint soluii individuale pentru sistemele
conveioare destinate transportului m rfurilor
cu gjutorul rolelor. Senzorii controleaz fluxul
de materiadle care circul pe rolee din
sec iunile sistemului de transport, i Tn plus
controldnd  aimentarea i eliberarea
produselor transportate din staiile de
distribuie. F r necesit i de programare i
efort sc zut de cablaree WTR i WLR
reprezint soluia ,3 Tn 1" — un senzor
fotoelectric de proximitate i un senzor
fotoelectric specia formeaz o unitate
compact impreun cu electrovava i
circuitele logice. Carcasa special sub ire a senzorilor este special conceput pentru ainc pea
ntre rolele de transport ale conveioarelor. Simultan, aceast metod de montare ntre role
ofer protec ieimpotriva pericolelor i smplific operaiuneadeinstalare i montare.

ZLM1 con ine func iile logice pentru comanda sistemului conveior curole. LaZLM1
pot fi conectai senzori SICK optoelectronici sau inductivi Tn func ie de aplicaie. Deasemenea
ZLM1 poate fi conectat cu WTR sau WLR. WTR sau WLR asigur 0 zon tampon a
produselor transportate independent de presiunea dinamic sau alte impedimente de natur
mecanic i asigur detec iaproduselor indiferent de greutatea acestora.

Funciile logice de WTR, WLR i ZLM1 asigur un flux controlat a produselor
astfel incét transportul acestora este pornit in zone bine definite ale benzii conveiorului.
Funciile logice controleaz Tn mod autonom sistemul conveior i, Th particular, asigur
alimentarea/eliberare exact a produselor transportate din staiile de distribu ie. Mai jos sunt
exemplificate pe larg aceste funcii logice pentru o mai bun 7in elegere ale avantajelor
introduse de senzorii SICK pentru sisteme conveioare.

Alimentare singular

1 Produsele transportate trec prin zona de alimentare
i nu se vor opri pan cand trec de a n-lea senzor
WTRn de pelinlaWTR.

2 Produsele transportate trect prin zona de alimentare
i nu vor fi oprite pan cand nu ajung Tn dreptul
senzorului  WTRn. WTRn transmite informaia
senzorului WTRn-1 i opre te produsul in sec iunea
corespunz toaren-1 .am.d.

Eliberaresingular - electric -
1 Eliberare produselor transportate din seciunea
WTRn esteini iat prin controlul electric al senzorului
WTRn (alimentare cu 24V). Seciunea WTRn
porne te i nu ma este ocupat atéta timp cat WTRn
nu detecteaz nici un produs. Informaia va fi
transmis senzorului WTRn-1 care porne te sec iunea
de role WTRn-1 .am.d. Astfel, produsele sunt
transportate sec iune cu sec iune.

2 Produsele trec prin zona de aimentare i nu vor fi
oprite pdn cand nu vor trece prin apropierea senzorului WTRn de pe linia WTR. WTRn
transmite informaia senzorului WTRn-1, urmand ca urm toarele produse s fie detectate de
senzorul WTRn-1 i opriteTn sec iunea respectiv .

Avantaj ele conceptului SICK pentru sisteme conveioare

Tn general, un sistem conveior este echipat in mod uniform cu un singur tip de senzori WTR.
Tn funcie de aplicaie pot fi folosite piese T sau alte tipuri de WTR ce trebuie adaptate
aplicaiei. Acest lucru simplific procurarea i instalarea, reduce nivelul stocurilor i num rul
piesslor de schimb i previne apariia confuziilor intre diferitele tipuri de senzori.
Standardizarea sistemelor conveioare este astfel crescut Th mod considerabil.

WTR1-P421, WTR1-P721, WTR1- WTR1-P821

P721 S09, WTR1-P721 S10: Senzor fotoelectric de

Senzori fotoelectrici de proximitate, proximitate, electrovalv i
electrovalv i circuitul logic pentru circuit logic pentru aplicaii de
aplicaii de aimentare singular alimentare in bloc

WTR1-P421 S08, WTR2-P621.
Senzor fotoelectric de proximitate,

WTR2-P521, WTR2-P511:
F r circuitlogic ifr

circuit logic i cablu pentru electrovalv ata at
conectarea la o electrovalv  sau

motor

WTR2-P621S22:

Senzor fotoelectric de proximitate,
circuit logic specia pentru role
ac ionate mecanic

Aplicaie
In diagrama de mai jos se prezint in mod simplificat posibilit ile de control i de
interogare a informaiilor senzorilor WTR, WLR sau ZLM1 pentru procesarea intr-un
sistem extern de control

Sursa de alimentare: 24Vdc

Starea de comutaie &
senzorului A poate fi
interogat lapinul 2

Interogarea st rii de
comuta ie a senzorului B

Eliberare singular  prin
alimentarea cu 24Vdc a
piesei T

Tntreruperea circuitului
logic dintre B i C i
resetarea intreruperii

Interogarea st rii de
comuta ie a senzorului F

Eliberare singular  prin
alimentarea cu 24Vdc s
piesei T

Tntreruperea circuitului
logic dintre F i G i
resetarea intreruperii

. . - Sursa de alimentare: 24Vdc
Eliberare singular  prin

alimentarea cu 24Vdc s
intr rii “E” Starea de

comutaie a

Interogarea st rii de senzorului 1

comuta ie a senzorului 4 poate fi
interogat la
pinul 2

WTR, WLR sau ZLM1
Piese T
Cablu
Sec iune

Staie de transfer/ridicare

Sursa de alimentare: 24Vdc Sursasupli a de

Stareade comutaie a
senzorului 1 poate fi
interogat lapinul 2

alimentare cu 24Vdc pentru
acre te num rul maxim de
senzori WTR.



